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1 Paskaidrojuma raksts 

 

Dūmu novadīšanas ventilācijas sistēmas vadības automātika tika izstrādāta saskaĦā ar LBN 201-10; prEN 
12101-9; LVS EN 12101-10:2006 L; prEN 54-14 un ventilācijas risinājumu. 

Dūmu novadīšanas ventilācijas vadības automātikai ir jānodrošina dūmu novadīšana ventilācijas 
sistēmas aktivizēšana konkrētā zonā ugunsdzēsības trauksmes gadījumā. 

Kā ugunsdzēsības trauksme tiek uzskatīta: 

1) trauksmes signāls par ugunsdzēsības trauksmi no ugunsdzēsības signalizācijas paneĜa; 

2) trauksmes signāls par ugunsdzēsības trauksmi zonā no trauksmes pogas pie zonas 
evakuācijas izejas; 

3) trauksmes signāls no manuāla slēdža, kas ir uzstādīts zonai uz dūmu novadīšana ventilācijas 
automātikas vadības sadales CCDN durvīm. 

 Dūmu novadīšana ventilācijas sistēmas darbību nodrošina brīvi programmējami kontrolieri, kura ieejās 

(atbilstoši vadības skapja shēmai) ir informācija par ventilatoru, vārstu statusiem, ugunsdzēsības signalizācijas 

trauksmes signāliem, slēdžu stāvokĜiem, kas izvietoti uz vadības skapja durvīm, izejas nodrošina ventilatoru un 

vārstu vadību atbilstoši konkrētam režīmam. Indikācijas lampas dod informāciju par darba statusiem, trauksmes 

stāvokĜiem neatkarīgi no izvēlētā režīma. 

 

1.1 Auto/Rokas slēdži uz skapja durvīm 

 

Lai noteiktu zonu aktivizētu rokas režīmā, ir jāieslēdz rokas režīma slēdzis uz CCDN automātikas vadības 
sadales durvīm stāvoklī “rokas režīms” un jāpiespiež attiecīgās zonas trauksmes aktivizēšanas pogu uz vadības 
skapja durvīm.  

 

SaskaĦā ar  LBN 201-10 ” Dūmu un karstuma izvadīšanas sistēmu elektroapgādes, vadības ėēžu 
un elementu ugunsizturība nedrīkst būt mazāka par 30 minūtēm.”, līdz ar to pretdūmu ventilācijas 
sistēmas darbības nodrošināšanai tiek izmantoti kabeĜi E30 – E90. 

 

 

1.2   Automātiskais režīms 

Dūmu nosūce tiek aktivizēta automātiskajā režīmā, ja: 

tiek saĦemta informācija par ugunsgrēka trauksmes signālu no ugunsdzēsības signalizācijas pults (nostrādājis 
dūmu detektors vai aktivizēta ugunsdzēsības trauksmes poga); 
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Signāls no ugunsdzēsības signalizācijas pults uz dūmu novadīšanas ventilācijas 
automātikas vadības sadali CCDN 

 

 

Signāla nozīme Signāla veids 

Ugunsgrēka trauksme stāvs uz atz. –2.900 telpa nr. 0.22 Sauss kontakts, NC 

 

1.3 Rokas režīms 

Lai noteiktu zonu aktivizētu rokas režīmā, ir jāieslēdz rokas režīma slēdzis uz CCDN automātikas vadības 
sadales durvīm stāvoklī “rokas režīms” . 

 

2 Statusa indikācijas lampas uz sadales CCDN 

Dūmu nosūces vadības skapis nodrošina sekojošas indikācijas: 

� Indikācija par vārstu stāvokli; 

� Indikācija par lūku un durvju stāvokli; 

� Informācija par ventilatoru statusiem un trauksmēm 

� Elektroapgādes ievadu statusu; 

� Kopējas trauksmes indikācija; 

 

Tiek nodrošināta lampu un skaĦas trauksmes kontrole. Piespiežot lampu un skaĦas kontroles pogu, tiek 
aktivizētas visas indikācijas lampas un skaĦas trauksme uz 3 sekundēm. Ja kāda no lampām vai skaĦas signāls 
netiek aktivizēts, tā ir jānomaina. 

Uz vadības paneĜa jābūt iespējai manuāli apklusināt skaĦas trauksmi.  

 
 
 

2.1  Lūku  stāvokĜa indikācija 

 

ZaĜa 
indikācija  

lūka ir ciet, informācija no gala slēdža 

Dzeltena 
indikācija 

  lūka ir vaĜā, informācija no gala slēdža 

Sarkana 
indikācija 

Sarkanā indikācija ir aktīva, ja 120 sek. ilgā laika periodā netiek saĦemta 
informācija no attiecīgā lūkas gala slēdžiem (lūkas bojājums). 
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2.2 Durvju  stāvokĜa indikācija 

 

ZaĜa 
indikācija  

durvis ir ciet, informācija no gala slēdža 

Dzeltena 
indikācija 

durvis ir vaĜā, informācija no gala slēdža 

Sarkana 
indikācija 

Sarkanā indikācija ir aktīva, ja 120 sek. ilgā laika periodā netiek saĦemta    
informācija par durvīm stāvokĜiem. 

 

2.3 Vārstu  stāvokĜa indikācija 

 

ZaĜa 
indikācija  

vārsts ir ciet, informācija no gala slēdža 

Dzeltena 
indikācija 

 vārsts  ir vaĜā, informācija no gala slēdža 

Sarkana 
indikācija 

Sarkanā indikācija ir aktīva, ja 120 sek. ilgā laika periodā netiek saĦemta 
informācija no attiecīgā lūkas gala slēdžiem (lūkas bojājums). 

 

2.4    Elektroapgādes ievadu statusa indikācija 

 

ZaĜa 
indikācija   

Uz ievada ir spriegums. 

Dzeltena 
indikācija   

Sadales elektroapgāde tiek nodrošināta no šī ievada. 

Sarkana 
indikācija 

Uz ievada nav sprieguma. 

 

 

2.5  Kopējās trauksmes indikācija 

 

ZaĜa 
indikācija  

Vis ir kārtībā un sistēma ir darbotiesspējīga. 

Sarkana 
indikācija 

Trauksmes stāvoklis, kuru var izraisīt: 

� Sprieguma pazušana abos ievados dūmu novadīšanas ventilācijas 
automātikas vadības sadalēm (CCDN); 

� Komunikācijas traucējumi starp CCDN un UAS; 

� Kāda gaisa vārsta darbības trauksme; 

� Kā arī citi traucējumi. 
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2.6 SkaĦas trauksme 

 

Sadalei CCDN ir paredzēta sirēna, kura tiks aktivizēta šādos gadījumos: 

� Ventilatora trauksme; 

� Vispārīgā trauksme; 

 

Tiek nodrošināta lampu un skaĦas trauksmes kontrole. Piespiežot lampu un skaĦas kontroles pogu, tiek 
aktivizētas indikācijas lampas un skaĦas trauksme uz 3 sekundēm. Ja kāda no lampām vai skaĦas signāls 
netiek aktivizēts, tā ir jānomaina. 

Uz vadības paneĜa jābūt iespējai manuāli apklusināt skaĦas trauksmi, bet ja tai laikā trauksme tiek 
aktivizēta citā zonā vai parādās kāds sistēmas bojājums, tad skaĦas trauksmei automātiski jāatsāk darbība.  

 

2.7 Trauksmes stāvokĜa atcelšana 

 

Uz sadales CCDN jābūt trauksmes stāvokĜa atcelšanas pogai, nospiežot to visas gaismas indikācijas un 
skaĦas trauksme tiek izslēgta uz 20 sek. un pēc tam atjauno darbību atbilstoši esošai situācijai. 

 

3 Vispārīgas piezīmes 

� Projektā visi komunikāciju, elektroapgādes un signālu kabeĜi ir paredzēti ar uguns noturību 30 min. 
(E30); 

� Gaisa vārstu elektriskajiem piedziĦām jābūt ar atsperi un nepieciešamo ugunsizturību; 

� Automātiskajām durvīm jābūt aprīkotām ar gala slēdžiem. 

� Ja kabeĜi utt. iet cauri sienai, ugunsdrošības nodalījuma grīdai vai griestiem, ieejas vietai 
jāapstādina uguns tā, lai iekšā esošā komponenta uguns pretestība netiktu pazemināta. 

� Trauksmes pogu precīzu izvietojumu iepriekš jāsaskaĦo ar atbildīgajām personām. 

� Lai nepieĜautu bojājumus un kĜūdainu trauksmi, aprīkojumu (t.sk. kabeĜus) nedrīkst uzstādīt vietās, 
kurās ir iespējama augsta līmeĦa elektromagnētiskā interference. Ja to nevar panākt, jānodrošina 
piemērota elektromagnētiskā aizsardzība. 

 

 

No kabeĜu savienojumiem, izĦemot tos, kas atrodas iekārtu korpusu robežās, pēc iespējas 
jāizvairās. Ja no kabeĜu savienojuma nevar izvairīties, tas jānovieto piemērotā, pieejamā un identificējamā 
sadales kārbā, lai nesajauktu ar citām ierīcēm. Savienojumi un izvadu veidi ir jāizvēlas tādi, lai 
ugunsdrošības un ugunsizturība netiktu padarīta zemāka par to, kāda ir nesavienotajam kabelim. Visus 
savienojumus un kabeĜu galapdares drīkst izpildīt tikai sertificēta persona. 
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Objekts: Ēkas pārplānošana un piebūves izveide Rīgā
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A. KrūmiĦš Stadija: VAS-DA-501
IzmaiĦas -

N.Bogdanovs Lapa TP
Datums 01.10.2013

Proj. nr. 774"P"

1 2 3 4 5

Skapis CCDN
1 Automātikas vadības skapis Coffret 3D 800x800x300 Vadības skapis gab. 1
2 Ievadslēdzis INS40  3P 40 A, Schneider Electric INS40 gab. 1
3 COSMOS 810 OPEN Globalais kontrolieris, DEOS DS-810/12 OPEN gab. 1

4 Sarkana ugunsdzēsības trauksmes poga EN-54-11 EN-54-11 gab. 1

5 Aizsargstikls FP pogām FP3/COVER gab. 1
6 Barošanas kontroles modulis 20 A, Schneider Electric ABL8BBU24200 gab. 1
7 Baterija 7AH Schneider Electric  ABL8BPK24A07 gab. 1
8 Kārba v/a ugdr. 122x122x59mm E90 IP65 392002571 gab. 1
9 Poga melna 1NO,  Schneider Electric XB5AA21 gab. 3
10 ZB5AZ009 plastmasa pamatne,  Schneider Electric ZB5AZ009 gab. 1

11 Indikators (TRIO-LED 14mm, 24V) 19240354 gab. 19

12 Trauksmes sirēna 12/24V DC/AC 2 toĦi, Schneider XVS10BMW gab. 1
13 Cosmo Web vizualizācijas 250 datu punkti DS-CWB2 gab. 1
14 Savienojošais modulis, DEOS DS-PKM gab. 2
15 Rūteris, Netgear RP614 gab. 1
16 Pārveidotājs,PHOENIX PSM-ME-RS232/RS485-P gab. 1
17 Kontrolieris, DEOS DS-DE8DA8T gab. 7
18 Pārslēdzis 2poz. 1NO XB5AD21 gab. 1
19 Transformātors 240VAC/ 24VDC 120W/5A, Schneider Electric ABL8REM24050 gab. 1
20 Aizsardzības automats  6 A - B 1P, Schneider Electric MCB C60 UL1077 B6 gab. 4
21 Rozete 2P+T - 16 A 250 V, Schneider Electric Rozete 250V 16A gab. 1
22 iC60N 3P 6A C automātslēdzis Acti9, Schneider Electric A9F74306 gab. 1
23 Releja pamatne  2p, Schneider Electric RSZE1S48M gab. 18
24 Starpreleji RXM2AB2BD 2 CO 24 VDC, Schneider Electric RXM2AB2BD gab. 18
25 2 stāvu  klemmesar zemi, PHOENIX DOK 1,5-2D gab. 32
26 3 stāvu klemmes ar zemi, PHOENIX DLKB 2,5-PE gab. 10
27 1 stāvu  klemmes, PHOENIX UK 5 N gab. 3
28 Zemes spaile, PHOENIX USLKG 6 N gab. 1
29 Papildkontakts NO + NC, Schneider Electric GVAE11 gab. 2
30 Savilces dažādas kpl. 1
31 Palīgmateriāli kpl. 1
32 Marėēšana kpl. 1
33 Projekta vadība kpl. 1
34 Programmēšana, ieregulēšana, palaišana, apmācība kpl. 1
35 Izpilldokumentācija kpl. 1

KabeĜu specifikācija

36 Gofrētā caurule 16 mm m 1305
37 Cietā caurule 25mm m 327

38 Kabelis NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 811

39 Kabelis (N)HXH FE 180/E30 3x1,5 mm2 m 796

40 Kabelis Ethernet 5 Cat m 25

Mērvienība Daudzums

Pārbaudīja
VAS Materiālu specifikācija

Izstrādāja

Nr.p.k. Materiāls Tips

1/1
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A. KrūmiĦš Stadija: 

IzmaiĦas
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Datums
Proj. nr.

Nr. Kabelis no Kabelis uz Tips Izmērs Mērv. Garums
1 2 3 4 5 6 7

Nepieciešamie kabe Ĝi  sadalei CCDN
1 CCDN CCG Ethernet 5 Cat 4x2x0,25mm^2 m 25
2 CCDN DMN-1 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 25
3 CCDN DMN-1 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 25
4 CCDN DMP-1 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 15

5 CCDN DMP-1 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 15

6 CCDN UAS panelis NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 15

7 CCDN DmP-2.1 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 25

8 CCDN DmP-2.1 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 25

9 CCDN DmP-2.2 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 27

10 CCDN DmP-2.2 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 27

11 CCDN DmN-2.1 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 30

12 CCDN DmN-2.1 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 30

13 CCDN DmN-2.2 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 35

14 CCDN DmN-2.2 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 35

15 CCDN DmP-3.1 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 40

16 CCDN DmP-3.1 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 40

17 CCDN DmP-3.2 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 45

18 CCDN DmP-3.2 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 45
19 CCDN DmN-3.1 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 50

20 CCDN DmN-3.1 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 50
21 CCDN DmN-3.2 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 55
22 CCDN DmN-3.2 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 55
23 CCDN DmP-4.1 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 55
24 CCDN DmP-4.1 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 55
25 CCDN DmP-4.2 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 60
26 CCDN DmP-4.2 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 60
27 CCDN UGV-1 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 67
28 CCDN UGV-1 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 67
29 CCDN UGV-2 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 67
30 CCDN UGV-2 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 67
31 CCDN DmN-4.1 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 70
32 CCDN DmN-4.1 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 70
33 CCDN DmN-4.2 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 70
34 CCDN DmN-4.2 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 70
35 CCDN DN-1 NHXCH 180/E30 4x1mm^2 m 60
36 CCDN DN-1 (N)HXH-FE 180/E30 3x1.5mm^2 m 60
37 Gofrētā caurule 16 mm m 1305
38 Cietā caurule 25mm m 327

774"P"

VAS KabeĜu žurnāls

VAS-DA-502
-

TP

01.10.2013

Pārbaudīja

Izstrādāja

Ēkas pārplānošana un piebūves izveide Rīgā
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